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La M®tropole de Lyon. Lôassainissement.

Ą Collectivité unique compétente pour 1,4M habs.

Un territoire à la morphologie multiple ă
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Une méconnaissance à rattraper

ÅAm®liorer lôinformation patrimoniale du r®seau dôassainissement

ÅCar, mauvaise connaissance de certains indicateurs SISPEA :

Problème Ą Exigence règlementaire de gestion patrimoniale 

(P202.2B) Ą indice bloqué par cet inventaire des réseaux incomplet

*SISPEA : Syst¯me dôInformation des Services Publics dôEau et dôAssainissement

Année de pose Matériau

Mai 2019 27% 41%

Juillet 2020 29,7% 53,6%
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Missions

ÅMise en îuvre dôun outil de mod®lisation 

statistique par apprentissage supervisé

ÅAnalyse des propriétés géomatiques des 

canalisations dôassainissement
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Modélisation par apprentissage supervisé 

(1/4)

Pr®dictions dôann®es 
de pose

Régression

Attributs 
(type, 

matériau, 
forme, taille)

Données 
canalisations
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Modélisation par apprentissage supervisé 

(2/4)
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Apprentissage supervisé Ą approche pour des données mélangeant étiquetage

/ non-étiquetage et mobilisant les données étiquetées pour lôentra´nement

Ą amélioration considérable et fiabilisée de la donnée

Environnement de développement en R

Entraînement et exploitation dôunmodèle basé sur une méthode de gradient

boosting, avec le package caret

Ą entraînement de multiples régresseurs basés sur des combinaisons

Ą conservation des meilleurs

Ą amélioration des plus faibles



Modélisation par apprentissage supervisé 

(3/4)
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Années de pose connues et estimées

Ą Manque de données avant les années 60

ĄApport conséquent pour les décennies 70-90

Modélisation par apprentissage supervisé 

(4/4)

Classes Connu (avant modélisation) Estimé (gagné avec modélisation) Total

Avant 1945 210 25 235

1945-1984 5208 28200 33408

1985-1999 10098 28397 38495

2000+ 13049 10958 24007

Total 28565 67580 96145

29,71% 70,29%

9



10



11


